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Анотація 

Запропоновано методи вимірювання відстані, а також представлена схема ультразвукового далекоміра, 

що дозволить безконтактно вимірювати відстань. 
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Abstract 

The methods of measuring of distance are offered, and also the presented chart of ultrasonic range-finder that will 

allow noncontact to measure distance. 
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Результати дослідження 

Ультразвукові моделі вимірюють відстань до предметів, які відображають звукові хвилі. Пра-

цюють за принципом ехолокатора, тобто спочатку відбувається випромінювання короткого звукового 

імпульсу, який має дуже високу частоту. Потім включається мікрофон, і відбувається відлік часу, за 

який звуковий імпульс повернеться назад, відбившись від якого-небудь об’єкта. Коли повернувшись 

сигнал досягне датчика, буде відомий результат.[1]  

Для вимірювального каналу обираємо ультразвуковий датчик відстані HC – SR04. Цей датчик 

має наступні параметри:[2] 

 Напруга живлення 5В; 

 Сила струму спокою 2mA; 

 Робоча сила струму 15mA; 

 Ефективний робочий кут 15°; 

 Відстань вимірювань від 2см до 400см; 

 Роздільна здатність 0,3см; 

 Кут вимірювання 30°; 

 Ширина імпульсів 10 микросекунд; 

 Розміри 45 мм x 20 мм x 15 мм.  

 

Висновки 

Встановлено, що запропонована схема ультразвукового далекоміра дозволяє підвищити загальну 

точність безконтактного вимірювання відстані. 
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