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(57) Пристрій для визначення крайового кута змо-
чування, що містить основу, механізм переміщен-

ня, об'єктив, який відрізняється тим, що в нього
введені лазер і ЛІНІЙНИЙ об'єктив, які оптично зв'я-
зані між собою, фотоматриця чутливих елементів,
яка оптично зв'язана з виходом об'єктива, блок
обробки інформації, вхід якого зв'язаний з виходом
фотоматриці чутливих елементів, а механізм пе-
реміщення встановлений з можливістю вертика-
льного переміщення

Винахід відноситься до контрольно-
вимірювальної техніки і може бути використаний
для аналізу властивостей поверхні рідких середо-
вищ, зокрема, для вимірювання крайового кута
змочування

Відомий пристрій для визначення крайового
кута [А С № 1200172, кл G01 N13/02, Б № 47 85
р], який містить камеру з зразком (краплина ріди-
ни на підкладці), оптичну систему для передачі
зображення зразка на електронно-оптичний пере-
творювач (ЕОП), вихід якого з'єднаний послідовно
з першою ЛІНІЄЮ, що регулює затримку з диферен-
ціальним підсилювачем, який призначений для
порівняння сигналу, що поступає із затриманим й
підсилення різниці сигналів, другу ЛІНІЮ затримки,
яка регулюється, з диференціальним підсилюва-
чем Вихід другого диференціального з'єднаний з
вимірювальним входом компаратора, який керу-
ється з допомогою блока керування, який пов'яза-
ний з ЕОП і або з автономним програмним при-
строєм, чи з ЕВМ Вихід компаратора з'єднаний з
цифровим вимірювачем інтервалів часу, вихід яко-
го в свою чергу з'єднаний з входом накопичувача
інформації чи ЕВМ Пристрій містить також відео
контрольний блок

Недоліком даного пристрою є невисока точ-
ність, пов'язана з вимірюванням цифрового інтер-
валу, обмеженим діапазоном вимірювання і скла-
дністю конструкції

Найбільш близьким до запропонованого при-
строю є пристрій для визначення крайового кута
змочування [А С №1183872, кл G01N13/02, Б №
37 85 р], який містить кронштейн, жорстко зв'яза-

ний з виконавчим елементом механізму перемі-
щення, який закріплений на основі На кронштейн
встановлений екран з горизонтальним щілиновид-
ним отвором, напроти якого закріплена горизонта-
льна лінійка фоточутливих елементів на приладах
з зарядовим зв'язком (ПЗЗ)

В екрані виконаний отвір, напроти якого жорс-
тко з екраном закріплений освітлювач Зі сторони,
протилежної освітлювачу, на основі вертикально
встановлена лінійка ПЗЗ, при чому ЛІНІЯ її фоточу-
тливих елементів знаходиться напроти отвору
екрана 3 боку екрана, протилежного ЛІНІЙЦІ ПЗЗ,
встановлений об'єктив

Недоліком даного пристрою є недостатня точ-
ність вимірювання

В основу винаходу поставлено задачу розроб-
ки пристрою для визначення крайового кута змо-
чування, в якому за рахунок введення нових блоків
та зв'язків МІЖ НИМИ досягається можливість ство-
рення об'ємного зображення краплі в результаті
сканування краплі лазерною ЛІНІЄЮ, ЩО призво-
дить до підвищення точності пристрою в цілому і
до можливості визначення поверхневого натягу та
інших фізичних характеристик рідин

Поставлена задача вирішується тим, що в
пристрій, який містить основу, механізм перемі-
щення, об'єктив, введені лазер та ЛІНІЙНИЙ об'єк-
тив, які оптично пов'язані між собою, фотоматриця
чутливих елементів, яка оптично пов'язана з вихо-
дом об'єктива, блок обробки інформації, вхід якого
пов'язаний з виходом фотоматриці чутливих еле-
ментів, механізм переміщення встановлений з
можливістю вертикального переміщення Значен-
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ня крайового кута змочування визначається гео-
метричним методом шляхом побудови дотичної в
точці контакту краплі з основою, при цьому роз-
глядається центральний переріз краплі по осі, пе-
рпендикулярний напрямку сканування лазерною
ЛІНІЄЮ

На кресленні представлена структурна схема
пристрою

Пристрій містить механізм переміщення 1,
який встановлений з можливістю вертикального
переміщення і жорстко зв'язаний з лазером 2, який
оптично пов'язаний з ЛІНІЙНИМ об'єктивом 3, осно-
ву 4, об'єктив 5, який оптично пов'язаний з фото-
матрицею чутливих елементів 6, вихід якої пов'я-
заний з блоком обробки інформації 7

Пристрій працює наступним чином На основу
4 наносять краплю рідини Механізм переміщення
1 і лазер 2 переміщуються в вертикальному на-
прямку, ЛІНІЙНИЙ об'єктив 3 перетворює точку ла-
зерного зображення в зображення, яке має форму
лінії, і проектує лазерну ЛІНІЮ на досліджувану
краплю При попадання на поверхню краплі лазе-
рна ЛІНІЯ змінює свою форму, зображення зміни
форми фіксується фотоматрицею чутливих еле-
ментів 6 за допомогою об'єктива 5 При перемі-
щенні механізма переміщення 1 і лазера 2 отри-
мується сукупність таких зображень, кожне з яких
зафіксоване фотоматрицею чутливих елементів 6,
яка передає інформацію про дане зображення в
блок обробки інформації 7
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