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Зовнішній вигляд багаточерпакового земснаряду. Схема переміщень земснаряду. 

Кінематична схема папильонажної лебідки

Багаточерпаковий земснаряд
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Схема переміщень земснаряда при розробці 
прорізів папильонажним способом 

(I-I – права кромка прорізу; 
II-ІI – ліва кромка прорізу)

Папильонажна лебідка
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Кінематична схема 
папильонажної лебідки

1 – зварна рама;
2 – опори барабана;
3 – канатоукладчик;
4 – барабан;
5 – редуктор;
6 – пневмоциліндр;
7 – сполучна муфта;
8 – колодочне гальмо;
9 – опора проміжного вала;
10 – електродвигун;
11 – електрозолотник;
12 – шестерня;
13 – зубчате колесо;
14 – фрикційна муфта;
15 – канат;
16 – двоходовий черв як;
17 – ланцюгова передача



Техніко-економічне порівняння варіантів 

систем електроприводів
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Розробка електропривода оперативної 
лебідки земснаряду.

Схема електрична функціональна 
автоматизованої системи грунтозабору
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Структурна схема системи ПЧ-АД без 
урахування пружних зв язків

Структурна схема системи ПЧ-АД з 
урахуванням пружних зв язків

Структурна схема системи ПЧ-АД зі зворотним зв'язком за моментом

Структурна схема системи ПЧ-АД зі 
зворотним зв'язком за швидкістю
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Механічна характеристика системи ПЧ-АД 
електроприводу папильонажної лебідки в 
режимі вибирання каната

Механічні характеристики системи ПЧ-АД 
електроприводу папильонажної лебідки в режимі 

відведення каната

Статичні характеристики електроприводу папильонажної лебідки



Моделювання системи електропривода

Структурна схема моделі системи автоматизованого грунтозабору земснаряду
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Графіки перехідних процесів автоматизованої системи
грунтозабору при Мс > Могран електроприводу черпакового ланцюга

Графіки перехідного процесу системи електроприводів при збільшенні 
навантаження електроприводу черпакового ланцюга вище заданого

Графіки перехідного процесу швидкостей черпання, 
папильонування і моменту двигуна відомої лебідки

Графіки перехідного процесу швидкостей черпання, 
папильонування і моменту двигуна відомої лебідки при 

навантаженні черпакового приводу МС = Мном.
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R

PXP1 PR N/- CN8

Гальмівний 

блокR

U

V

Релейний вихід 1
(вихід трифазної 
сигналлізації)

C1
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Релейний вихід 2
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SE

Сигнальний вихід 
обертання двигуна

Сигнальний вихід порівняння заданого 
і фактичного значення частоти

Сигнальний вихід зникнення 
напруги мережі

Сигнальний вихід сигналізації 
про перевантаження

Сигнальний вихід контролю 
вихідної частоти

Опорний потенціал для 
сигнальних виходів

Роз єм 

PU

CA (+)

(-)

АМ (+)

(-)
5

Аналоговий 
струмовий вихід 
(0...20 мА)

Аналоговий 
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(0..10 В)
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Розробка електропривода оперативної 
лебідки земснаряду.

Схема електрична принципова 
управління приводом папильонажної 

лебідки
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Познач. Найменування

Перетворювач частоти FR-A721

Кiнцевi вимикачi тросоукладача

Перетворювач частоти привода папильонажної лебiдки N2 FR-A721

А2б, в

Iнтерфейсний адаптер FX3U-485-BD

А3

А5

А1

А6

А7

Модуль аналогових входiв (4входи, 12бiт, по струму i напрузi) FX3U-4AD-ADP

Пост дистанцiного управлiння

А8

Командоапарат КИРкЗФУ

А2а

А4 Джерело живлення - 24В

А2 Програмований контролер (ПЛК) FX3U-48 MR/DS

Перетворювач частоти привода черпакового ланцюга N1 FR-A740

А9 Перетворювач частоти привода черпакового ланцюга N2 FR-A740



Дякую за увагу! 


