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Постановка завдання: задачею магістерської

кваліфікаційної роботи є дослідження функціонування

комп’ютерних систем з абсолютним пріоритетом, а

саме підвищення ефективності управління

розподіленими виробничими системами.



ЗАГАЛЬНИЙ ВИД СИСТЕМИ ПЛАНУВАЛЬНИКА



ЗАЛЕЖНIСТЬ ЧАСУ ВIДГУКУ ВIД IНТЕРВАЛIВ 

ПРИБУТТЯ РОБIТ



СТРУКТУРА ПОКАЗНИКІВ І ЗАДАЧ  ЕФЕКТИВНОСТІ  І 

ЖИВУЧОСТІ

Живучість (Живучесть, Survivability)

Надійність 
(Надёжность, 

Reliability)

Продуктивність, ефективність,
(Эффективность, Performance)

Безпека
(Безопасность, 

Security)

Цілісніть
(Целостность, 

Integrity)

Доступність
(Доступность, 

Availability)

Аварійний  режим
(fail modes)

Конфіден-
ційність

(Confidentiality)

Відмово-
стійкість

(fail tolerance)

Реальний
час

(real  time)

Затримки 
часу

(non real  time)

Більш  детальні  вимоги та їх взаємозв’язки 



МОДУЛЬ ВИЗНАЧЕННЯ РОЗМИТОЇ РЕАЛІЗАЦІЇ



МОДУЛЬ ВИЗНАЧЕННЯ ВІДМОВОСТІЙКОСТІ.

ПЕРШЕ НАБЛИЖЕННЯ

Vnv Rvd( ) St rows Rvd( )

Ko cols Rvd( )

rivykzaii max Rvd
i ( )

"qq"

i 1 Stfor

effeS

1

St

j

rivykzai j
=



effeS

rivykzai









=

Rvd5

0.5

0.9

0.9

0.45

1

0.81

0.405

0.81

1











=

max Rvd5
T( ) 2 



 1=

Vnv Rvd5( )
0.9

{3,1}









=

Vnv Rvd5( )1 0.9=

Vnv Rvd5( )2

0.9

1

1











=



ТЕКСТ ПІДПРОГРАМИ ОПТИМІЗАЦЇЇ РОЗПОДІЛУ РЕСУРСУ  

МЕТОДОМ  ПП
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СТРУКТУРИ ДАНИХ ПО КРОКАХ ОПТИМАЛЬНОГО АГРЕГУВАННЯ  

СИСТЕМИ  З ЧОТИРЬОХ ЕЛЕМЕНТІВ
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0 0 0.01 0 0.99

0 0.56 0.19 0.19 0.06
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 Çðîáèìî ïîïåðåäí³ âèñíîâêè 

ïîçèòèâ : ìåòîä º ìàéæå íå÷óòëèâèì  äî ðîçì³ðíîñò³ çàäà÷³,

                ìåòîä ïðàöþº ç äîâ³ëüíèìè âèðîáíè÷èìè ôóíêö³ÿìè,

íåãàòèâ: ìåòîä º äóæå ïðîñòèì ó âèêîðèñòàíí³, ìàº çàíàäòî âèñîêó øâèäêîä³þ:

               - ìåòîä çàíàäòî ïðîñòèé äëÿ íàóêîâèõ äîñë³äæåíü,çîêðåìà, çá³æíîñò³;

                íåâ³äîìî ÿê êëàñèô³êóâàòè ââåäåíèé îïåðàòîð f2o:  - ïîâåðòàº â³í îá'ºêò òîãî 

æ êëàñó, ÷è í³; ïðè ìàë³é ê³ëüêîñò³ òî÷îê ïîì³òí³ ïîõèáêè äèñêðåòèçàö³¿.

 Âèçíà÷èìî íàïðÿìêè ïîäàëüøî¿ ðîáîòè:

- çàñòîñóâàòè öåé ìåòîä äëÿ çàäà÷ ç ìóëüòèïë³êàòèâíèì êðèòåð³ºì îïòèì³çàö³¿; 

- çðîáèòè äîêóìåíòè äëÿ ùî áóäå ÿêùî àíàë³çó  òà ðèçèê àíàë³çó;

- ðîçðîáèòè "âè÷åðïíèé ³íòåðôåéñ" ç ìîæëèâ³ñòþ êîíòðîëþ óñ³õ âõ³äíèõ äàíèõ, â òîìó 

÷èñë³ ³ òî÷íîñò³ îá÷èñëåíü - âèáîðó ê³ëüêîñò³ òî÷îê ôóíêö³¿, ê³ëüêîñò³ êðîê³â ïîøóêó 

åêñòðåìóìó.     



ЗАСТОСУВАННЯ МЕТОДУ ОПТИМАЛЬНОГО АГРЕГУВАННЯ ДЛЯ 

АНАЛІЗУ  ЧУТЛИВОСТІ  ОПТИМІЗОВАНОЇ  ВИРОБНИЧОЇ  

СИСТЕМИ
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СТРУКТУРА ДАНИХ “ВЕКТОР СТАНУ ОБЧИСЛЮВАЛЬНОЇ  

СИСТЕМИ”
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Виконано аналіз стану проблеми моделювання процесу 
функціонування КС, що обслуговують заявки з абсолютним 
пріоритетом.
Розроблено ефективний імітаційний метод швидкого 
обчислення  згорток  розподілів ймовірностей  виробничих 
елементів. 
Реалізовано розроблені моделі як комплекс програмного 
забезпечення.

Висновки




