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Pдв =   
(1,2…1,25)∙110704

103∙0,8
 =16,6...17,3(кВт). 

Діапазон потужності в якому буде працювати приводний двигун 
становить 16,6÷17,3 (кВт), із стандартного ряду потужностей вибираємо 
двигун потужністю 18,5 кВт. 



 

Техніко економічне обгрунтування 
вибору системи  



 ПЛК Siemens Simatic S7-1200; 

 HMI панель KTP 600; 

 перетворювач частоти Danfoss Micro Drive FC51; 

 фотодіод; 

 тахогенератор ТГП-1А; 

 двигун. 

 

Розробка САЕП 

За основу було взято наступні пристрої: 



 



 



 



 



 

Графіки перехідних процесів без 
навантаження та з навантаженням 
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Інтерфейс панелі оператора 



 

Підпрограми регулювання 
швидкості двигуна  



Охорона праці технологічного 
об’єкта 

 



Дякую за увагу!!! 


