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Зовнішній вигляд скіпової лебідки. Кінематична схема
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4 – редуктор 
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1 – барабан

2 – гальмівна система

3 – система керування гальмом

4 – апаратура керування й контролю ходу

5 – огородження

6 – електродвигуни

7 – механізм привода

8 – мастильна система



Розрахунок потужності електродвигуна
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Техніко-економічне порівняння варіантів 

систем електроприводів



Моделювання перехідних процесів асинхронного двигуна

Структурна схема перетворення коефіцієнтів з 
Г в Т-подібну схему заміщення Принципова схема побудови механічної 

характеристики в MatLab

Природна механічна характеристика АД

Динамічна механічна характеристика АД

Схема моделювання АД

Перехідні процеси АД 

w, рад/с

М, Нм

0 600 1.2 10
3

 1.8 10
3

 2.4 10
3

 3 10
3



0

40

80

120

160

200
157

0

w

2.378 10
3

24.368 M w( ) 0 0.5 1 1.5 2
0

40

80

120

160

200

w i

Mei

М, в.о.

w,

рад/с

t, c

w, рад/с

М, Нм

w

11М

0 0.5 1 1.5
0

50

100

150

200

250

w i

Mei 100

ti



08-16.ДП.012.00.000 Е2

Ін
в.

  
П

ід
п

и
с 

та
 д

а
та

Н
а 

за
м

. 
ін

в.
Н

а 
за

м
. 
ін

в.
П

ід
п

и
с 

та
 д

а
та

у

Модернізація автоматизованого 

електропривода скіпової лебідки.

Функціональна схема електропривода

Хоміч О.С.

ВНТУ, гр. ЕМ-11сп з.н. Норм.кон.

   Аркуш 1   Аркушів    1

Літ. Маса Масштаб

 Затверд.

 Т. контр.

Розробив:

Перевірив

 Зм.   Арк.      докумен. Підпис Дата

08-16.ДП.012.00.000 Е2

Розводюк М.П.

Кутін В.М.

M

АІН

Випрямляч

~

РФТ

А, В, С a,b

ПК2

НАБ А, В, С a,b

ПК3

Фп

UBA

VBA
WBA

UBV
VBV

WBV
aU

bU

a,bd, q ПК5

aY bY

aі

bі

d, q А, В, С

ПК1

a,bd, q

ПК4

ВЧВ

sing 

cosg

rqY

rdY

dРТ

qРТ

q1i

d1i

РЧВ

РП

w

rdY

 YзU

 wзU



08-16.ДП.012.00.000 Е2

Ін
в.

  
П

ід
п

и
с 

та
 д

а
та

Н
а 

за
м

. 
ін

в.
Н

а 
за

м
. 
ін

в.
П

ід
п

и
с 

та
 д

а
та

у

Модернізація автоматизованого 

електропривода скіпової лебідки.

Функціональна схема системи керування

Хоміч О.С.

ВНТУ, гр. ЕМ-16сп з.н. Норм.кон.

   Аркуш 1   Аркушів    1

Літ. Маса Масштаб

 Затверд.

 Т. контр.

Розробив:

Перевірив

 Зм.   Арк.      докумен. Підпис Дата

08-16.ДП.012.00.000 Е2

Розводюк М.П.

Кутін В.М.

M

3упрU

І

 БУИ
U

І

t° C ТД

фС

фL

ДТ

УР

бR

«К»

2упрU

ИП

36 В / 50 кГц

ВУП

1упрU

1блU

БО

3 х 380 В

4упрU
 БУЕ

АДУ

Дист. упр.

5упрU
БИ

БЗм

Місц. упр.

Система управління



Розрахунок характеристик електропривода
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Математична модель елеткроприводу
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