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Анотація 

Розроблено навчальний стенд на базі промислового робота з модернізованою системою керування 

на базі програмованого контролера Arduino. 
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Abstract 

Training stand which based on Industrial robot with modernized control system based on Arduino programmable 

controller is developed. 

Keywords: training stand, control system, Arduino. 
 

Вступ  

Роботизоване обладнання використовується в промисловості для виконання задач як допоміж-
ного так і технологічного характеру.  Його широке розповсюдження зумовлено рядом переваг: мож-
ливість безперервної роботи на протязі великого часу, мінімізація впливу людського фактору на ро-
боту, можливість швидкого переналагодження [1]. 

Метою роботи є розробка навчального   стенду для дослідження роботи промислового робота 
моделі ПМР-0,5-200кв. 

 
Результати дослідження 

Основним елементом стенду (рис. 1) є промисловий робот ПМР-0,5-200кв  призначений для ви-
конання операцій допоміжного характеру, а саме переміщення й орієнтації деталей при виконання 
технологічних операцій. Він складається з одного маніпулятора з трьома ступенями рухливості та 
системи керування. Робот може дооснащуватись додатковими стандартизованими елементами. 

 

 
 

Рис. 1. Навчальний стенд на базі промислового робот ПМР-0,5-200кв 



  

Одним із малоефективних елементів промислового робота є його система керування, яка як мо-
рально так і технічно застаріла. Вона не відповідає сучасним вимогам, зменшує коефіцієнт корисної 
дії обладнання та суттєво  зменшує діапазон його застосування. 

Для покращення функціональних можливостей  робота було застосовано систему керування на 
базі програмованого контролера Arduino [2, 3]. 

Arduino на відміну від інших систем надає ряд переваг [3]: 
1. Просте і зручне середовище програмування. 
2. Розширюване програмне забезпечення з відкритим вихідним кодом. 
3. Розширюване відкрите апаратне забезпечення.  
4. Низька вартість. 
 

Висновки 

В ході роботи розроблено навчальний стенд на базі промислового робота ПМР-0,5-200кв з мо-
дернізованою системою керування, яка базується на програмованому контролеру Arduino. 

Розроблений стенд дає можливість досліджувати роботу промислового робота в різних режимах 
як для навчальних так і для науково-навчальних цілей. 
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