
 
Презентація до комплексної 

магістерської дипломної роботи на 
тему:  

«Розробка програмного забезпечення 
ієрархічної системи координаційного 

управління. Частина 1. Ієрархічна 
система» 

 
Виконав студент 2 курсу 

Групи 2АКІТ-18м 

Наумчук Дмитро 



Постановка задачі 
• Розробити алгоритм і запрограмувати векторну оптимізацію. 

• Запрограмувати алгоритм оптимізації за одним критерієм і 
обмеженням на параметри. Використати алгоритм Монте Карло 

• Розробити програму, яка буде обраховувати вихідні параметри по 
вхідним, введеним з інтерфейсу користувачем. Припинення роботи 
програми по обмеженню 



Аналіз предметної області 
 

• Загальний опис систем управління 

• Опис ієрархічних систем управління 

• Аналоги з ієрархічними системами управління 

 



 РОЗРОБКА АЛГОРИТМІВ ТА UML-
ДІАГРАМ ПРОГРАМНОГО ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ 

• Розробка алгоритму оптимізації, що базується на оптимізації за 
одним критерієм і обмеженням на параметри 

 Оптимізація методом Монте-Карло 

 

 



 РОЗРОБКА АЛГОРИТМІВ ТА  
UML-ДІАГРАМ ПРОГРАМНОГО  
ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ 

• Розробка методу знаходження впливу для кожної вершини 

та методу оптимізації впливів між вершинами для  

ієрархічних систем координаційного впливу  

 Припинення обрахування по бажаному відхиленню 

 Припинення обрахування по заданій кількості проходжень 



 РОЗРОБКА АЛГОРИТМІВ ТА UML-
ДІАГРАМ ПРОГРАМНОГО ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ 

• UML діаграма послідовності 

 



 РОЗРОБКА АЛГОРИТМІВ ТА UML-
ДІАГРАМ ПРОГРАМНОГО ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ 

• UML діаграма використання 

 



РОЗРОБКА ПРОГРАМНОГО 
ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ 

• Екрани вводу даних 

 



РОЗРОБКА ПРОГРАМНОГО 
ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ 

• Відловлення помилок 

 



РОЗРОБКА ПРОГРАМНОГО 
ЗАБЕЗПЕЧЕННЯ 
• Результат обрахунків в режимі «Пошук по відсотку відхилення»  

 



Дякую за увагу! 


