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АКТУАЛЬНІСТЬ

Інтернет речей – це не просто безліч різних приладів і датчиків, об'єднаних між

собою дротяними і бездротовими каналами зв'язку і підключених до мережі Інтернет, а

це більш тісна інтеграція реального та віртуального світів, в якому спілкування

відбувається між людьми і пристроями.

Передбачається, що в майбутньому «речі» стануть активними учасниками

бізнесу, інформаційних і соціальних процесів, де вони зможуть взаємодіяти і

спілкуватися між собою, обмінюючись інформацією про навколишнє середовище,

реагуючи і впливаючи на процеси, що відбуваються в навколишньому світі, без

втручання людини.

На даний момент пристрої «Інтернету речей» взаємодіють між собою та

іншими пристроями за допомогою хмарних сервісів.

Підключення приладів до мережі Інтернет надає нові можливості як

споживачам, так і виробникам. Споживачі можуть контролювати свої витрати й

керувати часом, а виробники – контролювати роботу пристроїв, простіше вирішувати

питання його обслуговування, а також пропонувати нові структури, що приносять

дохід.



МЕТА І ЗАДАЧІ ДОСЛІДЖЕННЯ

Метою роботи є дослідження технології безпровідного зв’язку ближнього та

дальнього радіуса дії для організації інтернет з’єднання типу M2P програмно-

апаратного модуля безпровідного керування з використанням каналу Wi-Fi, що

необхідно для реалізації модулів системи Internet of Sings. Відповідно до поставленої

мети в роботі вирішуються такі задачі:

• аналіз технології безпровідного зв’язку ближнього радіуса дії;

• аналіз технології безпровідного зв’язку дальнього радіуса дії;

• обґрунтування технології безпровідного зв’язку для організації інтернет

з’єднання типу M2P;

• проектування програмно-апаратного модуля IoT на базі ESP8266;

• проектування та реалізація програми віддаленого керування модуля IoT у

середовищі MitAppInvertor.



• Об'єктом дослідження є процес безпровідного керування модулем IoT 

на базі мікроконтролера ESP8266 з функцією Wi-Fi.

• Предметом дослідження є засоби проектування у середовищі 

MitAppInvertor пристроїв для системи  «Інтернету речей» на 

мікроконтролерах ESP8266.

• Методи дослідження. Для досягнення поставленої в роботі мети 

використовуються такі методи дослідження:

• системний аналіз, який застосовується для технології безпровідного 

зв’язку для організації інтернет з’єднання типу M2P;

• об'єктно-орієнтовані методи програмування мікроконтролерів ESP8266;

• формальні методи опису синтаксису мов програмування;

• методи комп’ютерного та натурного моделювання.



Наукова новизна отриманих результатів. У роботі

• вперше комплексно розглянуті та актуалізовані технології

безпровідного зв’язку ближнього та дальнього радіуса дії для

організації з’єднання типу M2P програмно-апаратного модуля

безпровідного керування з використанням каналу Wi-Fi;

• удосконалено модуль IoT, який відрізняється застосуванням

мікропроцесора ESP8266, що дозволяє зменшити кількість

елементів модуля та підвищити його енергоефективність.

Практичне значення отриманих результатів:

• застосування мікропроцесора ESP8266 для практичної реалізації

модуля IoT;

• програмне забезпечення для мікроконтролерів ESP8266, що

дозволяє використовувати його для підключення до сервісу IoT.

Апробація результатів роботи. Основні положення магістерської

роботи доповідалися та обговорювалися на IV міжнародній науково-

практичної інтернет-конференції «Сучасний рух науки» (6-7 грудня

2018 р. Дніпро)



Шляхи та шлюзи для доступу датчиків та виконавчих пристроїв до хмари



Розподіл основних протоколів бездротових ІоТ-технологій
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Структурна схема програмно-апаратного модуля керування по каналу Wi-Fi

Функціональна схема модуля IoT Розподіл портів модуля  Node MCU V3



Принципіальна схема модуля IoT
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MIT App Invertor
OS Android

Розробка
Встановлення, 
тестування,

відлагодження

Етапи розробки мобільного додатку у хмарі MIT App Inventor



Режим «Дизайнер». Інтерфейс додатка Wifirelay



Режим «Блоки». Програмна частина додатка Wifirelay





Дякую за увагу !


