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Анотація 

Здійснено комп’ютерне моделювання руху електромобіля з асинхронним електроприводом з використанням 

пакету прикладних програм MATLAB з метою оцінювання адекватності синтезованих авторами моделей для 

задач оптимізації за критерієм мінімуму електричних втрат. Показано, що результати моделювання 

підтверджують адекватність цих математичних моделей. 
Ключові слова: електромобіль, асинхронний електропривод, математична модель, оптимізація, комп‘ютерне 

моделювання, ППП MATLAB, адекватність. 

Abstract 

Computer simulation of motion of the electric car with a traction induction motor using the MATLAB was 

performed to assess the adequacy of the models synthesized by the authors for optimization problems according to the 

criterion of minimum electrical losses. It is shown that the simulation results confirm the adequacy of these 

mathematical models. 

Key words: electric car, traction induction motor, mathematical model, optimization, computer modeling, 

MATLAB, adequacy. 

Вихідні передумови 

В роботі [1] нами отримано систему двох рівнянь -  
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на розв’язках яких   
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досягатиметься мінімум витрат енергії силової акумуляторної батареї електромобіля в умовах дії 

обмежень: 
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А в роботі [2] нами здійснено ідентифікацію математичних моделей оптимального руху (2) 

електромобіля з використанням початкових –  
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та граничних – 
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умов, в результаті якої отримано конкретизовану математичку модель оптимальної швидкості 1+kv  

електромобіля в момент часу 1+k  у вигляді -  
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Та конкретизовану математичну модель оптимального струму ( )ki n  тягового електродвигуна 

електромобіля у вигляді -  

( ) ( ) ( ) ( )( )

( )( )
}

2
)(

1211)1(2{1

21

22

1

22

23

121










+
−

+
−

−−−+−−−=


−+ +

k

vff

kkkk

ff

C
eC

b

ba

ninia
n

C
nini

kkkk







                        (7) 

Оцінювання адекватності цих моделей оптимального руху електромобіля було здійснено шляхом 

їх моделювання в середовищі MATLAB з використанням його ППП. 

Один із отриманих чотирьох варіантів моделювання представлений графічно на рисунку 1. 

 

 
 

Рисунок 1 – Результати  моделювання за першим варіантом 

 
Деталізація структурних схем моделей в ПП MATLAB та аналіз усіх чотирьох варіантів 

моделювання будуть приведені в основній доповіді.  

Результати цього моделювання свідчать про те, що цілком реально досягти такої точності 

ідентифікації моделей руху електромобіля, реалізуючи закон керування яким з використанням цих 

моделей можна забезпечити мінімум енергоспоживання його системою електропривода. 

Висновки 
 

В результаті моделювання руху електромобіля з використанням моделей оптимального руху, 

синтезованих авторами за критерієм мінімуму споживання тяговим електродвигуном електричного 

заряду силової акумуляторної батареї з врахуванням обмежень, заданих динамікою електромобіля та 

початковими і граничними умовами, доведено, що в разі, якщо ці моделі будуть використані в 

законах керування електромобілем, то мінімум споживання тяговим електродвигуном електричного 

заряду силової акумуляторної батареї забезпечуватиметься, що і служить підтвердженням як 

оптимальності, так і адекватності моделей руху, синтезованих в попередніх роботах авторів. 
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