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Анотація 
Розглянуто гідропривод на базі пропорційним електрогідравлічним розподільником з незалежним 

керуванням потоків та особливості керування на вході та виході гідродвигуна при різному типі на-
вантажень 
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Abstract 
The hydraulic drive which the based on electro-hydraulic directional control valve with independent flow control 

and also  specific of control at the inlet and outlet of a hydraulic motor at various type on-loads have been investigated. 
 
Keywords: electro-hydraulic directional control valve, independent flow control. 

 
Вступ  

Гідропривід (ГП) мобільних робочим машин є одним із основних елементів, який забезпечує 
якісне виконання робочих операцій та службового призначення в цілому. Робота таких гідроприводів 
супроводжується широкими варіаціями як напрямків та амплітуд навантажень, які діють на робочий 
орган, що потребує використання спеціалізованої гідравлічної апаратури з відповідними характерис-
тиками. 

Метою роботи є дослідження особливостей дросельного керування РО за допомогою розробле-
ного пропорційного електрогідравлічного розподільника з незалежним керуванням потоків, який 
може забезпечити  двостороннє керування робочим органом. 

 
Результати дослідження 

Дослідженням особливостей різнотипного дросельного керування присвячено ряд робіт, зокре-
ма [1, 2]. В роботі проведені дослідження роботи гідроприводу з пропорційним електрогідравлічним 
розподільником з незалежним керуванням потоків (рис 1, розподільник зображено у вигляді дроселів 
f1  та f2) [3, 4]. 

 

 
 

Рис. 1. ГП з керуванням на вході та виході гідродвигуна 
Розглянуто роботу ГП з різними типами навантажень (рис. 2). 



  

 

 
 

Рис. 2.  Навантаження на робочому органі 
 
Для проведення досліджень розроблено розрахункову схему та математичну модель в пакеті 

МatLAB Simulink  [4].  
 

Висновки 

В ході досліджень проведені дослідження особливостей двостороннього керування в гідроприводі 
з різнотипними навантаженням. Отриманні дані будуть використані для подальших досліджень та 
можуть бути корисними для розробки пропорційної електрогідравлічної апаратури. 
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