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30upaHHs Ta TpaHCIOPTYBaHHS TBepAuX noOyToBux BiaxoaiB (TIIB) € oqnuM i3
OCHOBHHX 3aBJIaHb CaHITAPHOTO OUMILIEHHS HACEIEHUX MMYHKTIB, 3a0€3MeYeHHsI IXHBO1
E€KOJIOTTYHOI Oe3meKH 1 3IIHCHIoEThCS Olable HDK 3,8 THC. cHemlaJlbHUMHU
aBTOoMOOUIsIMU (cMiTTeBo3amu) [1]. Tlpu 1mpomy mij 4ac BUKOHAHHS TEXHOJIOTTYHOI
orneparlii 3aBantaxkeHHs TIIB y cMITT€BO3 mapHipy HOro MaHIMmyIsITOpa MiA1al0ThCs
IHTEHCUBHOMY 3HOIIYBaHHIO [2]. ToMy BUSIBIGHHS BIUIMBY BJIACTUBOCTEH
aHTUQPUKLUIMHUX MaTepiaidiB Ha 3HOC BY3JIB TEPTd MEXaHI3My 3aBaHTAKEHHS
TBEPIUX TMOOYTOBUX BIAXOJIB y CMITTEBO3 € AKTYAJIbHOK HAayKOBO-TEXHIYHOIO
3aJ1a4yelo.

Metow fgociaigskeHHsl € BUABICHHS JaHUX 10O BIUIMBY BJIACTUBOCTEM
aHTU(PPUKIIMHUX MaTepiagiB Ha 3HOC BY3JIB TEPTS MEXaHI3My 3aBaHTAKCHHS
TBEPJIUX MOOYTOBHUX BIIXOAIB y CMITTEBO3.

V 1iii poOOTi BUKOPUCTAHO METOJI aHalli3y HAYKOBUX JIITEPATypPHUX JHKEpe.

Pe3yabTaTu gociaimkennsi. B marepiamax crarti [3] BCTaHOBJIEHO, IO 3HOC
[IAPHIPIB MIAPHIPHO-CIIOIYYEHOI CTPUIM MAaHIMYJISITOpa CMITTEBO3a MPU3BOAUTH [0
CYTTEBOT'O 3POCTAHHS KOPOTKOYACHHX YJIApHUX HANpPYKEHb y JIaHKax IIapHIpHO-
CHOJYYEHUX CTPLI, MIJBUILEHHS PIBHA IXHbOI HABAHTAXXEHOCT1 HaBITh y CTAOLIBHUX
yMOBaXxX €KCIuTyaTarli Ta 30UTbIIEHHS PHU3UKY PO3BUTKY BTOMHOIO PYyWHYBaHHS.

Po3rnsiHyTo BIUIMB 3HOCY IIAPHIPIB HA AMHAMIYHY HABAHTAXEHICTh IIAPHIPHO-



CIOJIYYCHOI CTPIJIM MaHIMyJIsATOpa CMITTEBO3A JJISI YOTUPHOX PIBHIB HABAHTAXKCHHS —
25%, 50%, 75% Ta 100% HOMIHAJILHOI BAHTAKOIT1 JHOMHOCTI.

B crarTi [4] 3amporoHoBaHa Ta JOCIHIPKCHA HENiHIHHA MaTeMaTHYHA MOJCIb
TiIPONPUBOZY TIOBOPOTY Ba)XeJss MaHIMYJISATOpa Ha TEXHOJOTIYHIA —oreparlii
3aBaHTaxeHHs TIIB y cMiTTEBOS.

B Tabmumi 1 mokazaHo maHi IIO0 BIUIUBY BJIACTHBOCTEM aHTU(PUKIIHHUX
MaTepialiB Ha BEJIMYMHY 3HOCY BTYJIKM Ta Bajla MPH peBepCUBHOMY pyci [5], mio

BIJIMTOBIJIA€ XapakTepy PyXy MaHIMyJIATOpa CMITTEBO3A MpH 3aBaHTaxxeHH1 TIIB.

Tabmumus 1. BennuuHa 3HOCY 1pH peBEpCUBHOMY pyci MaHimmysTopa [5]

3HOC BTYIIKH Ugm, | 3HOC BaJia Ugz, MM

o Teepaicts 1o . .
Koedimient MM JIJIS] TMBUAKOCTI | JIJIS IIIBUIKOCTI

Marepian Bpinemno
tepts f KOB3aHHS V, M/C KOB3aHHA V, M/C

HB, kr/mMm?

0,08 0,13 0,08 0,13
ECTEPAH-21 0,08 23,5 0,063 0,067 0,010 | 0,013
BIUJIAH-20 0,10 25 0,127 0,170 0,060 | 0,037
AMAH-13 0,10 170 0,117 0,150 0,023 | 0,017

3a ganumu  Tabn. 1 3a  JOMOMOrow  poTaTabeabHOTO  IEHTPATHHOTO
KOMITO3UIIIMHOTO TUTAHYBAHHS E€KCIIEPUMEHTY JPYroro MOpSIKy MeTomoM bokca-
Vincona [6, 7] Ta po3pobisieHoi koM toTepHoi porpamu "PlanExp", sika 3axurieHa
CBIJIOIITBOM PO PEECTPAIlII0 aBTOPCHKOTO MpaBa Ha TBIp [8] 1 AeTambHO omMcaHa B
po6oti [9], MokHa OTpUMaTu OararoPakTOPHY pPErpeciiiHy 3alie)KHICTh BIUIUBY
BJIACTUBOCTEH aHTU(PPUKIIMHUX MaTepiajiB Ha 3HOC BY3JIIB TEPTS MEXaHI3MY
3aBAHTAKEHHS TBEPAMX TMOOYTOBUX BIAXOMAIB Y CMITTEBO3, IO OOYMOBIIIOE
MIPOBEICHHS MOAAIBIINX JIOCTIIKEHb.

BucHoBku. BusiBieHo maHi 10A0 BIUIMBY BJIACTUBOCTEH aHTUMPUKIIAHUX
MaTrepiajiiB Ha 3HOC BY3JIB TEPTS MEXaHI3My 3aBAaHTAXEHHS TBEPIAUX MOOYTOBHUX
BIIXO/IB Y CMITTEBO3. BcCTaHOBJIEHO HEOOXIAHICTh MPOBEACHHS MOMAJIBIINX

JOCTIPKEHb 3 BH3HAYEHHS OaraToakTOpHOI pErpeciiHol 3aJeKHOCTI BIUIUBY




BJIACTUBOCTEH aHTHU(PHUKIIIHHUX MaTepiajiB Ha 3HOC BY3JIB TEpPTSd MEXaHI3MYy
3aBaHTAKEHHS TBEPJUX MOOYTOBUX BIJIXOJIIB Y CMITTEBO3.
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