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 Метою і задачею дипломної роботи є підвищення 

швидкодії, збільшення діапазону вимірювання та 

зменшення похибок при вимірюванні частоти у 

навчальних лабораторіях і домашніх умовах, для 

радіолюбителів, ремонтно здатним і економічно 

вигідним частотоміром. 



 

PIC – мікроконтролер; 

КГ – кварцовий генератор; 

БІ – блок індикації; 

ЦІ – цифровий індикатор. 

ВП – вхідний пристрій; 

ФІ – формувач імпульсів; 

БК – блок керування. 
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