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Постановка завдання  
 

Розробити пристрій обробки радіосигналів бортових авіаційних систем 

посадки: 

• розробити метод аналізу процесу, який описує динаміку   розповсюдження 

аномальних похибок у дискретному фільтрі Калмана, обумовлених   

наявністю   збоїв  у  роботі  оперативної пам’яті; 

•  уточнено математичну модель динамічних змін у часі кутових координат ПС 

при виконанні ним посадочного маневру і на основі цієї моделі методом 

Калмана синтезовано оптимальну структуру пристрою оцінювання кутових 

координат, яка використовувалась у якості  порівняльного еталону; 

• запропоновано інженерну методику реалізації цифрових пристроїв обробки 

результатів кутових вимірювань, обчислювальне ядро яких  рівномірно 

захищено від широкого спектру неполадок. 
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Схема пасивної частини кабельного тестера 



Схема пристрою обробки радіосигналу. 
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Оптимальна за   Калманом   структура  пристрою  

обробки потоку первинних  вимірювань кута місця  

ПС 
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