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Основні техніко-економічні показники приладів для контролю 

октанового числа бензину 

  Нові розробки 

№ 

Критерій 

1-й варіант 2-й варіант 

Пристрій 

«ОКТІС-2» 

Пристрій на базі 

негасенсорів 

1 Простота реалізації Простий Простий 

2 Завадостійкість Низька Висока 

3 Надійність Висока Висока 

4 Швидкодія Низька Висока 

  

Сумарний якісний 

коефіцієнт Q 4 5 



Техніко-економічні показники двох схем 

пристроїв 

  Нові розробки 

Показники Од. виміру 

1-й варіант 2-й варіант 

Пристрій 

«ОКТІС-2» 

Пристрій на 

базі 

негасенсорів 

Капітальні вкладення грн. 12257,13 5892,87 

Експлуатаційні витрати грн./рік 306,43 147,32 

Сумарний якісний 

коефіцієнт 
  4 5 

1 2

1 2

12257,13 5892,87
3064,28  1178,57;

4 5

K K

Q Q
    

1 2

1 2

306,43 147,32
76,61  29,46.

4 5

E E

Q Q
    



Методи визначення октанового числа бензину 

 методи дослідження бензинів, що дозволяють визначати 

ОЧБ без спалювання в двигуні; 

 Магнітно-резонансні, рентгеноскопічні і радіоактивні 

методи; 

 оптоелектронні методи; 

 спектрометричні методи; 

 Методи, обумовлені застосуванням сірчаної кислоти, або 

методи прямого тітрірування; 

 діелектричні методи. 

 



Розрахунок плати на вібростійкість 

Визначаємо частоту власних коливань за формулою: 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

80 Гц ≠ 28310 Гц. 
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Схема електрична принципова 
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Моделювання 

           Time

0s 10us 20us 30us 40us 50us 60us 70us 80us 90us 100us
V(U1A:+)

-4.0V

-2.0V

0V

2.0V

4.0V

Вихідний сигнал першого каналу 

1 1
384,615 (КГц)

2,6
f

T
  



Вихідний сигнал другого каналу 

           Time

0s 10us 20us 30us 40us 50us 60us 70us 80us 90us 100us
V(U2A:OUT)

-8.0V

-4.0V

0V

4.0V

8.0V

1 1
507,614 (КГц)

1,97
f

T
  



Вихідний сигнал третього каналу 

           Time

0s 10us 20us 30us 40us 50us 60us 70us 80us 90us 100us
V(U3A:OUT)

-4.0mV

-2.0mV

0V

2.0mV

4.0mV

1 1
588,235 (КГц)

1,7
f

T
  



Вихідний сигнал четвертого каналу 

           Time

0s 10us 20us 30us 40us 50us 60us 70us 80us 90us 100us
V(R19:1)

-8.0V

-4.0V

0V

4.0V

8.0V

1 1
393,7 (КГц)

2,54
f

T
  



                                                          
Вихідні сигнали усіх каналів: 1- сигнал першого каналу; 2 -

 сигнал четвертого каналу; 3 – сигнал другого каналу; 4 – сигнал 
третього каналу 

           Time

0s 50us 100us 150us 200us 250us 300us 350us 400us 450us 500us
V(D5:2) V(C24:2) V(U2B:-) V(C21:2)

-1.0V

0V

1.0V

2.0V



Модель пристрою в Thermal Desktop 



Зміна температурного тону плати під час її нагрівання в динамічному режимі 
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Варіанти компонування корпусу 
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Характеристики трьох варіантів 

конструкції корпусу 

Параметр I II III 

Об’єм, V, см3 288,42 563,73 334,16 

Маса, m, г 237,15 379,49 236,73 

Інтенсивність 

відмов, λ, год-1  

8·10-6 8·10-6 8·10-6 

6

1 6

288,42 237,15 8 10
К =0,8 ( ) 1 ( ) 0,85 ( ) 2,39;
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Складальне креслення пристрою 
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Дослідження абсолютної ефективності вкладених 

інвестицій  

Абсолютна ефективність вкладених інвестицій: 
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Макет пристрою 
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 Подана заявка на винахід: "Пристрій для контролю октанового 
числа бензинів". 
 



ДЯКУЮ ЗА УВАГУ! 


