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Automatisierung heute und in der Zukunft

BinHumpkuil HaIiOHATFHUN TEXHIYHUA YHIBEPCUTET
AHoTars

V crarTi PO3IIAAAa€TBCA PO3BUTOK ABTOMATHU30BAHUX CHCTCM ynpaBHiHHH, 3

JTaBHIX YaciB 10 CHOI'0JIHI.
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Abstract

The article deals with the development of automated control systems from ancient

times to today..
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Schon in der Antike gab es Automaten. Dampfmaschine, WC-Spiilung,
Maschinengewehr usw. Sie wurden von beruehmten Wissenschaftler wie Philon
von Byzanz und Heron von Alexandria erfunden.

Der antike Mathematiker Heron von Alexandria lebte zwischen 200 vor und 100
nach Christus. Er erfand die automatisch 6ffnende Tempeltiiren.. Er nutzte fiir
seine Maschine die Kraft des Feuers. Unter einem Opferfeuer neben dem Tempel
war ein halb mit Wasser gefiillter Behélter. Die Wéarme des Feuers dehnte die Luft
darin aus. Das Wasser floss iiber einen Schlauch in einen nichsten Topf, der immer
schwerer wurde. Je tiefer der Topf sank, desto weiter 6ffneten sich die Tiiren.
Wurde das Feuer gelscht, entstand ein Unterdruck im Behélter- die Tiiren
verschlossen sich wieder.



Der amerikanische Erfinder und Mitgriinder der Firma Unimation, George Devol,
patentierte sich im Jahr 1954 seine Erfindung vom programmierbaren Manipulator.
Worauf ein Jahr spéter, im Jahr 1955, die ersten NC-Maschinen entwickelt
wurden. Die Erfindung von Devol wurde spéter als die Geburtsstunde der
Industrieroboter bezeichnet. 1960 brachte Devol mit seiner Firma den ersten,
mittels Hydraulik betriebenen Industrieroboter auf den Markt. Worauf am MIT
(Massachusetts Institute of Technology) im Jahr 1968 der erste mobile Roboter
konstruiert wurde.

Ab Anfang der 70er Jahre wurde auch in Deutschland die Robotertechnik das erste
mal erfolgreich eingefiihrt. Die Firma KUKA AG konnte im Jahre 1973 den
Industrieroboter, Namens FAMULUS, mit sechs Achsen weltweit auf den Markt
bringen.

In der heutigen Zeit finden wir Automaten ueberall. Aber unsere Gesellschaft
Komplett akzeptiert die Automaten nicht immer. Die Angst des Jobverlusts durch
Automaten ist zu gross und wird immer groesser.

Trotzdem ist die Robotertechnik eine wissenschaftliche Disziplin geworden. Und
sie wird immer wichtiger.

In der Arbeitswelt finden wir schon seit Jahren Industrieroboter. Sie fuehren

meist handwerkliche Aufgaben durch und nehmen somit den Menschen die
korperliche und montone Arbeit ab. Dies hat auch den Vorteil. Mann kan Fehler
im Produktionsprozess leichter erkennen und beseitigen. In der Automobilbranche
kann man das sehr gut beobachten. Wer schon in einer Produktionshalle der
deutschen Autobauer war, kann sehen, dass hier sehr auf Maschinen gesetzt wird.
Zudem kommen Industrieroboter auch in Extremsituationen oder hoch
gefdhrlichen Umgebungen zum Einsatz. Beispielsweise bei der Atomkatastrophe in
Fukushima wurden kleine Automaten in die Atomwerke eingefiihrt, um das
Dilemma zu erkunden.

Laut David Levy wird die Forschung bis zum Jahre 2050 menschendhnliche
Automaten nachbauen konnen. Diese werden ein dhnliches Bewusstsein wie wir
Menschen haben. Sie werden auch unsere Emotionen nachahmen konnen. Dies
wollen Wissenschaftler schaffen, indem sie beispielsweise imitieren.
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