
Інтеграція елементів системи 

«Розумний будинок» в навчальну 

аудиторію 4206 

Виконав: ст.гр. ЕПА-15сп 

                                            Бобко С.В. 



Варіанти реалізації механізму підйому та опускання штор 

Схема механічної частини підйому та опкскання штор 
Макет привода 
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Побудова кінематичної схеми та побудова тахограми і 

навантажувальної діаграми 
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Навантажувальна діаграма робочої машини приведена до валу двигуна 



Техніко-економічне обґрунтування вибору системи електропривода 

Показники 

Системи електричного привода 

ДПС 
РКС-АД 

ФР 
РКС-ДПС 

ШІП-

ДПС 

Вартість двигуна Д, грн 510 540 510 510 

Вартість системи керування СК, грн. 2500 2800 2000 3200 

Капітальні вкладення К, грн 3010 3340 2510 3710 

Річні капітальні витрати Крічні, грн. 511 524 481 551 

Амортизаційні відрахування Са, грн/рік 301 317 283 342 

Відрахування на ремонт Ср, грн/рік 60 68 54 74 

Додаткові відрахування Сд, грн/рік 100 109 86 123 

Відрахування на обслуговування Со, 

грн/рік 
23 28 17 31 

Загальні відрахування С, грн/рік 484 509 461 527 

Приведені витрати З, грн/рік 996 1029 904 1059 
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Схема електрична структурна
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Схема електрична функціональна
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Схема електрична принципова силової 

частини
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Схема електрична принципова системи
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Вибір елементів для побудови механізму 

Електросклопідйомник 
Підшипник в корпусі типу UCP 200 

Труба металева 
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Схема електрична монтажна



Практична реалізація механізму підйому штор аудиторії 4206 

Механізм в зборі 

Монтаж проводки 

       механізму 

Щит живлення механізму  

підйому штор 

Перемикачі 

управління  

механізмом підйому 

штор 



Кнопка 

натиснена?
ТакНІ

Bluetooth 

пристрій 

підключено?

Обираємо 

пристрій для 

підключення

Від єднатись 

від Bluetooth 

пристрою

ТакНі

Початок

Алгоритм роботи програми  

Вигляд програми в середовищі AppInventor 2 

Алгоритм та програма для android пристрою 
 

Алгоритм роботи програми 

Вигляд програми в середовищі AppInventor 2 



Алгоритм роботи програми  

Вигляд програми в середовищі AppInventor 2 

void setup() 

{ 

Serial.begin(9600); 

pinMode(ledUP, OUTPUT); 

pinMode(ledDOWN, OUTPUT); 

} 

void loop() 

{ while (Serial.available() == 0);  

intval = Serial.read() - '0'; 

if (val == 1&&UP == 0) //якщо натиснена кнопка вверх 

{   digitalWrite(ledUP, HIGH); 

digitalWrite(ledDOWN, LOW); 

    UP = 1;  } 

else if (val == 2&& DOWN == 0)//якщо натиснена кнопка вниз 

{  digitalWrite(ledDOWN, HIGH); 

digitalWrite(ledUP, LOW); 

    DOWN = 1; } 

else  if (val == 1&& UP == 1) //якщо кнопка вниз натиснена другий раз 

{  digitalWrite(ledUP, LOW); 

  UP = 0;  } 

else if (val == 2&& DOWN == 1)//якщо натиснена кнопка вниз, але 

була команда вверх 

  {   digitalWrite(ledDOWN, LOW); 

   DOWN = 0;  } 

delay(3); 

while(Serial.available()>0) Serial.read(); 

} 

 

Алгоритм роботи програми для Arduino 

 

Фрагмент програми 

Алгоритм та програма для arduino 
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