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Кінематична схема ліфта. Тахограми та навантажувальні діаграми

 Кінематична схема ліфта
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1 – противага;

2 – канатоведучий шків;

3 – кабіна ліфта;

4 – редуктор;

5 – гальмівний шків;

6 – канат
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Тахограма і навантажувальна діаграма двигуна



Техніко-економічне порівняння варіантів 

систем електроприводів
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Математична модель двигуна в пакеті MatLab

Моделювання асинхронного двигуна

0 0.1 0.2 0.3 0.4 0.5
-2

-1

0

1

2

3

4

m, в.о.

ω, в.о.

t, c 

m

ω

Графік перехідних процесів моменту (m) і кутової швидкості двигуна 

(ω) в пусковому режимі на холостому ходу

Статичні характеристики електродвигуна в режимі 
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Моделювання системи електропривода
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