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Постановка задачі та вимоги до системи керування

• Рух штори відбувається вгору та вниз з однаковою швидкістю;

• Система керування електроприводом повинна забезпечувати керування в двох 

режимах – ручний та автоматичний за допомогою безпровідного модуля зв’язку;

• До системи керування повинен бути обмежений доступ, виведені тільки органи 

управління.

• Керування освітленням має бути дистанційним за допомогою безпровідного 

інтерфейсу;

• Забезпечення безпровідного налаштування годинника через смартфон.
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ВНТУ, ЕПА-15м
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ВНТУ, ЕПА-15М

Познач. Найменування Кіл Примітка
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Застосування елементів системи «Розумний 
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штор
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Застосування елементів системи «Розумний 
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Вінницького національного технічного 
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ВНТУ, ЕПА-15м

Познач. Найменування Кіл Примітка
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R14

R15

R16
R17

R18

R19

R20

R21

VT1

VT2

VT3

VT4

VT5

VT6

VT7

VT8

DD2

DD3
DD4

8



Підп.  докум.Арк.Зм. Дата

Затв.

Н.контр.

Літера Маса Масштаб

Аркуш Аркушів 

Равков А. В.Розробив

Перевірив

Т. контр.

 

П
ід

п
и

с
 і

 д
а
т
а
 

Ін
в
. 
 
 д

у
б

л
.  

З
а
м

. 
ін

в
. 
 

 
П

ід
п

и
с
 і

 д
а
т
а
 

Ін
в
. 
 
 о

р
и

г
.  
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Познач. Найменування Кіл Примітка

KM1-4 SRD-05VDC-SL-C
LL1-8 EMB 20-1

PHILIPS S2SF1-32
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С1-С8 BS1 4-22W
DD1 Arduino Uno
DD2 1

1
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Застосування елементів системи 
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електрична принципова освітлення
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Rx

Tx

5V
ТxRx

Vcc

D4

D5

D6

D7

GND

KM1

KM2

KM3

KM4

+5V

VIN

DD1

Дросель
Електромагнітне реле

Стартер
Люмінісцентна лампа

Конденсатор
Мікроконтролер

DD2

Bluetooth модуль

Шевчук Ю. В.

Кутін В. М.

08-16.МКР.001.00.000E3

08-16.МКР.001.00.000E3
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АЛГОРИТМ ТА ПРОГРАМА ДЛЯ ARDUINO

Початок

Ініціалізація

В1, Н1=0

Зчитування команд з 

Bluetooth

Команда 

Bluetooth

 КВ1?

Команда 

Bluetooth

 КН1?

Датчик верх. 

спрац. ДВ=1?

Вмикання двигуна 

на підйом В1=1
Датчик

 ниж. спрац. 

ДН1=1?

Вмикання двигуна 

вниз Н1=1

Вимикаємо двигун 

В1=Н1=0

Живлення 

подано?

Кінець

1

1

1

0

0

0

0

1

0

1

void setup()

{

Serial.begin(9600);

pinMode(ledUP, OUTPUT);

pinMode(ledDOWN, OUTPUT);

}

void loop()

{ while (Serial.available() == 0); 

int val = Serial.read() - '0';

if (val == 1&&UP == 0) //якщо натиснена кнопка вверх

{   digitalWrite(ledUP, HIGH);

digitalWrite(ledDOWN, LOW);

UP = 1;  }

else if (val == 2&& DOWN == 0)//якщо натиснена кнопка вниз 

{  digitalWrite(ledDOWN, HIGH);

digitalWrite(ledUP, LOW);

DOWN = 1; }

else  if (val == 1&& UP == 1) //якщо кнопка вниз натиснена другий раз

{  digitalWrite(ledUP, LOW);

UP = 0;  }

else if (val == 2&& DOWN == 1)//якщо натиснена кнопка вниз, але була команда вверх

{   digitalWrite(ledDOWN, LOW);

DOWN = 0;  }

delay(3);

while(Serial.available()>0) Serial.read();

}
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для керування електроприводом



Кнопка 

натиснена?
ТакНІ

Bluetooth 

пристрій 

підключено?

Обираємо 

пристрій для 

підключення

Від єднатись 

від Bluetooth 

пристрою

ТакНі

Початок

Кнопка 2

 натиснена?

Початок

Bluetooth 

Підключено?

НІ

НІ ТАК

Відправити 

«1»

Алгоритм та програма для Android
для керування електроприводом
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Початок

Встановлення часу годинника

Зчитування мікросхеми годинника

Виведення поточного часу на 

індикатори

Синхронізація дати

Виведення поточної дати на індиатори

Аналіз датчика температури

Виведення значення температури

Прийшов сигнал з смартфону?

Оновлення часу 

Живлення подано?

Кінець

Так

Ні

Так

Ні

if (mySerial.available()) {

while(mySerial.available()) { 

command += (char)mySerial.read();   }

Serial.println(command);

x = command;

command = "";

for (int i=0;i<x.length()+1;i++){

if(x.charAt(0)!='+' && x.charAt(0)!='C'){

if (x.charAt(i)!=':'){

if (k==0){

h=h+x.charAt(i);       };

if (k==1){

m=m+x.charAt(i);       };

if (k==2){

s=s+x.charAt(i);       };     }

else if (x.charAt(i)==':'){

k++;     };

iH = h.toInt();

iM = m.toInt();

iS = s.toInt();

};

};

k=0;   

}

АЛГОРИТМ ТА ФРАГМЕНТ ТЕКСТУ ПРОГРАМИ ДЛЯ 

ПРИЙОМУ ЧАСУ З BLUETOOTH НА ARDUINO
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ПРАКТИЧНА РЕАЛІЗАЦІЯ ПРИСТРОЇВ 

  

 

 

 

 

 

 

 

 

Моторредуктор 

Органи керування 

двигуном 

Система керування 

освітленням 

Зовнішній вигляд годинника «Начинка» годинника 

З’єднання двигуна і 

системи керування 
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