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ВСТУП 

 Метою даної кваліфікаційної роботи є розробка aвтoнoмнiй 

мiкpoкoнтpoлеpнiй oхopoннiй системi нa бaзi мiкpoкoнтpoлеpa ATtini2313 з 

мoжливiстю її пoдaльшoї мoдеpнiзaцiї. Пеpевaги цiєї системи - дешевизнa 

pеaлiзaцiї. Цей пpистpiй викopистoвує низьку нaпpугу в 5В i тiльки сиpенa 

викopистoвує 12В. Кpiм тoгo, всi елементи в oхopoннi системi мaють 

низьке спoживaння стpуму, щo дoзвoляє тpивaлу poбoту в aвтoнoмнoме 

pежимi живлення.  



ЦІЛЬ ТА МЕТА РОБОТИ 

- аналіз загальних відомостей про охороні системи; 

- розробка структурної схеми мікроконтролерної      

  охоронної системи; 

- розробка програмного забезпечення для    

  мікроконтролерної охоронної системи; 

- створення моделі пристрою; 



БУДОВА ОХОРОННОЇ СИСТЕМИ 



СХЕМА АЛГОРИТМУ ВІДТВОРЕННЯ АУДІО 



СХЕМА АЛГОРИТМУ ПРОГРАМИ 



СХЕМА АЛГОРИТМУ ПРОГРАМИ 



 Мінімодуль з мікроконтролером ATtiny2313 використовує мінімальну 

кількість компонентів, яких, тим не менш достатньо для більшості 

застосувань. Всі порти мікроконтролера виведині на платі. Мінімодуль також 

оснащений точками пайки, які значно полегшують підготовку моделі. 

Особливості: 

• Процесор Attiny 2313 

• Усі порти прокладені для підключення 

модуля, 

• Вбудований регулятор напруги, 

• Кнопка скидання і живлення LED, 

• Малі габарити, 



МІКРОКОНТРОЛЕР ATTINI2313 



СХЕМА МІКРОКОНТРОЛЕРНОЇ ОХОРОННОЇ 
СИСТЕМИ 



ЕЛЕМЕНТНА БАЗА ЯКА МОЖЕ БУТИ 
ВИКОРИСТАНА В СИСТЕМІ 



КОМП'ЮТЕРНІ ПРОГРАМИ ЯКІ 
ВИКОРИСТОВУВАЛИСЯ ПІД ЧАС ВИКОНАННЯ 

РОБОТИ 



 
 
ДЯКУЮ ЗА УВАГУ! 


