


 Актуальність теми.  Сьогодні 
безп ілотн і  л і тальн і  апарати 
набувають великої популярності, 
але при цьому володіють цілим 
рядом недоліків.

 Метою магістерської роботи є 
п о к р а щ е н н я  т е х н і ч н и х 
характеристик системи передачі 
даних та системи управління 
безпілотним літальним апаратом.



О с н о в н і  і д е ї  р о б о т и  д о п о в і д а л и с ь  і 
обговорювались на Міжнародній науково-
технічній конференції" Радіотехнічні поля, 
сигнали, апарати та системи (РТПСАС-2015), 
X L V I   н а у к о в о - т е х н і ч і й  к о н ф е р е н ц і ї 
п р о ф е с о р с ь к о - в и к л а д а ц ь к о г о  с к л а д у , 
співробітників та студентів університету, VI 
міжнародній науково-технічній конференції 
«Сучасні проблеми електроніки, телекомунікації 
та приладобудування (СПРТП-2017)», XLVII 
науково-технічній конференції підрозділів ВНТУ, 
Молодь в  науці :  дослідження,  проблеми, 
перспективи (МН-2019)
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