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Анотація 

Розглянуто можливі підходи до вибору інформативних ознак в системі розпізнавання акустичних сигналів. 

Обгрунтовано доцільність застосування параметричних моделей на базі кепстральних коефіцієнтів. 
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Abstract  

The methods of choosing informative features for recognition acoustic signals are described. The application of 

parametric models based on cepstral coefficients are substantiate.  

Keywords: informative features, recognition of acoustic signals, cepstr, clustering. 

 

Останнім часом велику увагу розробників і спеціалістів привертають комп’ютерні системи 

ближньої локації, які здійснюють виявлення та розпізнавання об’єктів за їх акустичним 

випромінюванням. Характерними особливостями таких систем є функціонування за наявності 

інтенсивних завад природнього та штучного походження, нестаціонарний характер і великий 

динамічний діапазон вхідних сигналів, підвищені вимоги до швидкодії таких систем. 

Акустичний сигнал, що надходить на вхід системи розпізнавання, є випадковим процесом на 

обмеженому інтервалі спостереження, для якого основні характеристики апріорно невідомі і оцінити 

які за нестаціонарною реалізацією також виявляється неможливим. 

За таких умов застосування традиційних методів теорії статистичних рішень є принципово 

неможливим. Пропонуються такі етапи розпізнавання об’єктів за їх акустичним випромінюванням. 

1. Математичне моделювання. На цьому етапі акустичний сигнал представляється сукупністю 

векторів параметрів (інформативних ознак). Детально процес отримання параметрів розглянуто 

в [1 - 4]. 

2. Розпізнавання параметрів. На цьому етапі обчислюються ймовірності належності кожного 

фрагменту  акустичний сигналу до певного класу. Для цього пропонується використати такий 

класифікатор, як гаусовські змішані моделі (GMM). 

3. Прийняття рішення. На цьому етапі за допомогою застосування сукупності вирішальних правил 

остаточно приймається рішення щодо віднесення акустичного сигналу в цілому до одного з 

класів.   

Вплив завад на якість розпізнавання потребує подальших досліджень.  
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