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АНАЛІЗ МЕТОДІВ ОПТИЧНОГО ПОТОКУ ДЛЯ ВИЗНА-
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ВІННИЦЬКИЙ НАЦІОНАЛЬНИЙ ТЕХНІЧНИЙ УНІВЕРСИ-

ТЕТ 

 
Анотація 

У роботі проаналізовано методи оптичного потоку для сегментації та захвату контуру динамічних відео 

об’єктів на зображенні. Отримані результати показали порівняно високу швидкість та якість, переваги та недо-

ліки подібних методів.   
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Abstract 

This paper investigates the of optical flow for segmentation and capturing the contour of dynamic video objects on 

the image. The results showed equally to the hight speed and qualityt, Advantages and disadvantages of given methods. 
Keywords: optical flow, image processing, image segmantation, binarization, thresholding.    

 

Вступ  

Сьогодні знаходять широке використання методи сегмаетнації зображення у автоматизації вироб-

ництва. Задача знаходження та обробки об'єктів на зображенні є однією із найважливіших проблем у 

комп'ютерному зорі[1]. У даній роботі проаналізовані методи оптичного потоку для обробки відео 

об’єктів.  

Метою роботи є аналіз існуючих методів оптичного потоку. 

 
Результати дослідження 

      У роботі були розглянуті та проаналізовані декілька методів модифікацій оптичного потоку. Один 

з проаналізованих методів показує набагато кращі результати, що видно на малюнках: 

  

Рис. 1 - Оптичний потік(зліва – метод Лукаса-Канаде, центр – Горна–Шунка, справа метод Бруна) 
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Генерація оптичної карти потоку, як правило, класифікується на (1) розріджений оптичний потік 
і (2) щільний оптичний потік. Розріджений оптичний потік обчислюється з локальних точок функцій на 
зображеннях, наприклад, за допомогою методу Лукаса – Канаде. Однак щільний оптичний потік нама-
гається обчислити оптичний потік інформації про всі пікселі зображення, наприклад, за допомогою під-
ходу Горна та Шунка. Метод Бруна об'єднує переваги як розріджених, так і щільних оптичних потоків. 
Щільне оптичне поле потоку формується за допомогою цього методу, який є надійним в умовах нестій-
кого навколишнього середовища. Порівняння результатів методів Лукаса – Канаде, Горна – Шунка та 
Бруна показані на рисунку 1. 

 

Висновки 

У даній роботі було розглянуто ефективність використання певних методів сегментації зображення 

по відношенню до поставленої задачі. Результати показали порівняно високу швидкість та можливість 

застосування алгоритму у реальному часі. 
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