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Підвищення ефективності побудови систем 

автоматизації з використанням логічного 

контролера Zelio 



 

Мета і завдання дослідження. Метою даної магістерської кваліфікаційної дипломної 

роботи є вирішення задачі збільшення функціональних можливостей стенда для дослідження 

автоматичних систем керування з використанням ПЛК Zelio. Для досягнення поставленої 

мети необхідно розв’язати такі задачі: 

• здійснити аналіз принципів побудови систем автоматичного керування; 

• здійснити вибір виконавчого механізму та регулюючого органу; 

• розробити програми для розв’язання типових задач автоматичного регулювання з 

використанням ПЛК Zelio; 

• дослідити можливості ПЛК Zelio в галузі розробки систем автоматизації на прикладі 

заданих технологічних процесів; 

• здійснити визначення заходів щодо безпечної експлуатації системи автоматизації. 

 

Об’єкт дослідження – процеси автоматичного керування в типових технологічних 

установках. 

 

Предмет дослідження – роботи є апаратно програмний комплекс, який реалізує задачі 

автоматизації з використанням ПЛК Zelio. 

Мета, задачі, об'єкт та предмет дослідження   



Загальна характеристика стенда для дослідження 

програмованого логічного контролера Zelio 

Зовнішній вигляд стенда для дослідження 

програмованого логічного контролера Zelio 

До складу стенда входять такі апаратні та програмні компоненти: 

 

1. Автоматичний вимикач GV2L08; 

2. Пристрій плавного пуску і зупинки Altistart 01 ATSU01N206LT; 

3. Пост кнопковий + контактор в корпусі LE1M35Q7; 

4. Блок живлення 220/24 ABL7RE2401; 

5. Інтелектуальне реле Zelio SR3B261BD; 

6. Модуль розширення Modbus SR3MBU01BD; 

7. Кабель для моніторингу/програмування SR2CBL01 (СОМ); 

8. Кабель для моніторингу/програмування SR2CBL06 (USB); 

9. Перемикач режимів роботи пристрою плавного пуску; 

10. Пост кнопковий зовнішнього керування пристроєм плавного пуску; 

11. Імітатор входів/виходів інтелектуального реле; 

12. Електродвигун асинхронний АИР 56 B4 У3 0,18 кВт, 1480 хв-1; 

13. Програмне забезпечення ZelioSoft 2 v 4.2. 
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До імітатора сигналів

Схема електрична принципова стенда для дослідження 

програмованого логічного контролера Zelio 
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Розміщення елементів імітатора на передній панелі

Схема електрична принципова імітатора сигналів стенда для 

дослідження програмованого логічного контролера Zelio 



Вибір виконавчого механізму 

Загальний  вид, установочні, приєднувальні и максимальні габаритні 

розміри механізмів МЕО 40/63 – 0.25 

Болт заземлення

Параметр Значення 

Номінальний крутний момент на вихідному валу 40 Н∙м 

Номінальний час повного ходу віхідного вала 63 с 

Номінальний повний хід вихідного вала 0,25 

Потужність споживання 50 Вт 

Маса 8 кг 

Люфт вихідного вала < 1 град 

Тип двигуна ДСОР 220-1,0-60 

Технічні характеристики механізму МЕО 40/63 – 0.25 



Система регулювання температури з застосуванням 

логічного модуля Zelio 

Схема системи регулювання температури з застосуванням 

логічного модуля Zelio 
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Zelio Analog

RMP T30BD
Zelio SR3B101BD

Q1 Q2 Q3 Q4

КМ1 КМ2

HL1 HL2

380 VAC, 50 Hz

Назва Тип Призначення 

Датчик температури Pt100 (0 – ) вимірювання температури 

Перетворювач 

аналоговий 

Zelio Analog RMP T30BD 0 – 100 Ом / 0 – 10 В 

Модуль логічний Zelio SR3B101BD 0 – 10 В / 24 В DC 

Пускач реверсивний Tesys LC2D12BD 24 В  DC/ 380 В AC, 12 А 

Засувка з 

електроприводом 

МЕО 40/63 – 0.25 регулювання подачі пари 



Програма регулятора температури ПЛК Zelio на мові LD 



Програма регулятора температури ПЛК Zelio на мові FBD 



Система управління автоматизованою мішалкою 



Программа ПЛК Zelio для управління автоматизованою мішалкою 

на мові LD  



Автоматизація  молоткової дробарки 



Програма ПЛК Zelio управління молотковою дробаркою на мові FBD  



Автоматизація установки первинного зберігання молока 



Програма ПЛК Zelio управління установкою первинного зберігання 

молока на мові FBD  



Висновки 

В даній магістерській кваліфікаційній рoбoті було рoзрoблено програмні та 

алгоритмічні рішення щодо підвищення функціональних можливостей стенда для 

дослідження автоматичних систем керування з використанням ПЛК Zelio 

 

Наукова новизна одержаних результатів. 

Здобув подальший розвиток метод дослідження ПЛК Zelio для розв’язання задач 

автоматизації технологічних процесів та комплексів, в умовах лабораторії систем 

автоматизації Schneider Electric (ауд. 4111). 

 

Практичне значення одержаних результатів полягає в тому, що на основі 

отриманих теоретичних положень розроблено програмні засоби, зокрема: 

– розроблені функціональна схема та програма для автоматизації змішувальної 

установки; 

– розроблені функціональна схема та програма для автоматизації молоткової 

дробарки; 

– розроблені функціональна схема та програма для автоматизації установки для 

первинного зберігання молока. 

 


