
Перетворення автомобіля 

Daewoo Sens у 

електромобіль 



Кінематична схема 

 



Сучасні зразки 



Паспортні дані приводного двигуна АИР 200L6 

 



Техніко-економічне обґрунтування вибору системи ЕП 
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Поз. Найменування К-ть Примітки

1

Магнітний пускач

КМ1,  KM2 КМИ-48012

нопки керуванняК

2ПК112

Двигун

1М1

2

1VD1

Світлова  індикація

GNL-5012HD

1QF1 ВА88-32

Автоматичний вимикач

Сенсор швидкості

BR1 Incremental  Encoder  IdNr.  521-28-532 1

А1 Logo!  Power  DC 24 V

А2 Logo!  12/24RC 1

1QF2 ВА47-29,  C

Кінцеві  перемикачі

2

Частотний перетворювач

UZ1 1

SB1,SB2

SQ1-  SQ2 ПП114

30  кВт

75  кВт

 Зм.    Арк.     № докумен.

 Норм.кон.

 Затверд.

Підпис Дата

 Т.  контр.

Аркуш    1 Аркушів    1

Літ. Маса Масштаб

Розробив:

Перевірив

.

гр.  2ЕМ-10б

0.8-48.БДР.008.00.000 Е3

0.8-48.БДР.008.00.000 Е3

АИР180М2

Altivar 61

Мокін О.Б.

Сухов В.О

Мокін Б.І `



Монтажна схема 



Результати моделювання 



Дякую за увагу 


