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 Непевність динамічних вимірювань uд можна виразити через квадратний корінь з інтегралу 

від добутку квадрату модуля частотної характеристики (ЧХ) ЗВТ, що використовується при 

динамічних вимірюваннях, і квадрату спектральної функції вхідного сигналу на всіх частотах [1]   
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де  jS  – модуль ЧХ ЗВТ, що використовується при динамічних вимірюваннях, або амплітудо-

частотна характеристика ЗВТ, що визначається за формулою  

       22 bajS ,                                                   (2) 

де  a ,  b  – відповідно, дійсна та уявна частини ЧХ  jS  ЗВТ;  jХ  – спектральна функція 

вхідного сигналу, яка пов’язана з вхідною функцією часу х(t) виразом Лапласа [2] 
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де 
0

  – частота вхідного сигналу. 

 Отже, для вираження непевності динамічних вимірювань необхідно визначити модуль 

частотної характеристики ЗВТ, що використовується при вимірюваннях та спектральну функцію 

вхідного сигналу, яка пов’язана з вимірювальним сигналом в часовій області х(t) перетворенням 

Лапласа.   
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