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исiЮJIЬзоВдIlиЕ ФуjIКЦ!ЦоIъJЫIФ, ДIгЕБРАиqвскJо( lДЭшJIЕfi

дJЕ ишнгиФимц}Ф1 циФювD( IюмпонЕItгов

А. Я. FДtдrенко, }t В lЬсюрё, {, !L Роик

Ф!rякцлояально- алгебра,tчесме модеJIи ( ФАl0 преддалаJогся в

t1] для ко}iпакIного описания lифровых KotлoHeHToB (IЦl), Ана-

JIиз показыВ€Ет,ilтО не менее ваJшым доетоинством таtих моделей

явJt Iется ооеспеI8{ваемая им}t возмоl0lость представдения IШ в

виде совокУпýости одновш(однЕх элеьЕнтов, суперпозиция функ-

tиfi которых предетавJIяет ФFII$д{ю lФмпонента Функц{и злемен-

тов дегко получашrся из ФАМ ltомпонента, так кш входят в нее

вкаЧествесдагеЕмЦк,описшВаюшц{х,по-сУщ9ствУ,фУнкlионаJIь-.
но-алгебрмческие }rодеJIи здементов, Создшrке бибдиотем эта-

лонншх элемеЕтов, представ,пяемьul евоимш ФАl[, и вклюqение в

опиеания Шt инфрмаrци о типФ( входящ{х в lrх еоста8 эдемен-

тов поавоJIяк}т снизить размерность задаW идентифшrдщи, Крме

того, обесПечиваетсЯ повышеЕие производительноети процесса,

пoct{oJlькy фýл шдентиФиrtаIци эде}Jента приводит к существенно-

му суJitsЕиЮ простраЕстВа поиска за сцеТ иемючения иэ дадьней-

шего расс}*отрениfi всех Щt, не вкIIюцашцI4х в своЙ состав прои-

дентиФlрrрованныff э ле }iрят,

Огра{ишм мноrество идёнти'Dиttаtионных эксперимевтов воз-

действияtд,t, подаваемнми в калцм мо!еIfг времени тоJьtФ на

один из.внводов идентиФиlдлруемого компонеЕта Тогда Щt моrcт

бьшь предст*дa" ор""ttтированннм графм, MнoltecтBo вершин lto-

торого отобралЕет Ьо"*","о допустимш( состояниЙ ltомпонента,

а MHoJlBcTBo ребер - шtо,вство допустимш!( переходов ltомпонеЕта

из одного состояни,t в другое, Поскольку ФДi вмючауr всю ин-

фрмаIию, необходи}ryю дJи поетроенч__таrого графа, то испоJь-

аованпе ее дJIя ц"о"R Й",ифrвrщи ЦIt обеспечивает допоJIви-

TeJIьHoe сни]lвние равмервости задаш аа ечет учета допустимых

переходов Щt иа одноrо состояния в другое,

В дошаде прйод","' анаJIиз эффtстt,lвности испоJьзовil{,I

ФД[ для цедеfi идентй,*r,оп Щt в соетаве эдекгрнншt устройтв,
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