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Анотація 

Розглянуто гідропривод на базі пропорційним електрогідравлічним розподільником з незалежним 

керуванням потоків та особливості керування на вході та виході гідродвигуна. 
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Abstract 

The hydraulic drive which the based on electro-hydraulic directional control valve with independent flow control 

and also  specific of control at the inlet and outlet of a hydraulic motor have been investigated. 
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Вступ  

Мобільні машини на основі гідропривода (ГП), такі як навантажувачі, екскаватори, 

гідроманіпулятори тощо розповсюджені у всіх галузях виробництва. Робота таких машин нерідко 
пов'язана зі значними змінами величини навантаження як по амплітуді, так і по напрямку, і однією з 

основних задач гідроапаратури гідроприводу є забезпечення керованості робочих органів (РО)  та їх 

чіткого спрацювання незалежно від змін навантаження в усіх режимах роботи.  
Метою роботи є дослідження особливостей різнотипного дросельного керування РО за 

допомогою розробленого пропорційного електрогідравлічного розподільника з незалежним 

керуванням потоків та вплив на  динамічні характеристики. 

 
Результати дослідження 

Дослідженням особливостей різнотипного дросельного керування присвячено ряд робіт, 

зокрема [1, 2]. В роботі представлено ГП з пропорційним електрогідравлічним розподільником з 
незалежним керуванням потоків (рис 1, розподільник зображено у вигляді дроселів f1  та f2).  

Розподільник містить два незалежних розподільних елементи, що дозволяє виконувати дросельне 

керування як на вході так і виході гідродвигуна [3]. 
 

 
 

Рис. 1. ГП з керуванням на вході (а), виході (б) та комбінованим (в) 

 

Для проведення досліджень розроблено розрахункову схему та математичну модель, розв'язок 

якої виконано за допомогою програмного пакету МatLAB Simulink  [4]. 

 



  

Висновки 

В ході досліджень отримані дані щодо впливу різного типу керування на динамічні 

характеристики. Отриманні дані будуть використані для подальших досліджень та можуть бути 

корисними для розробки пропорційної електрогідравлічної апаратури. 
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