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Загальна конфігурація проектованої автоматизованої системи  
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Автоматизована система контролю. Схема електрична структурна 

3 

f

N

CPU

DC

ША

ШД

f

N

"C
S

2
"

t

f

t

f

t1

t2

MUX

1

. 
 .
  
.

2

t

f

t3

3

t

f

t

f

t598

t599

598

599

t

f

600

t600

MUX

MUX

#

#

"Старт"

"С
та

р
т"

група №1

група №25

601

602

603

604

60

5

606

607

608

"CS1"

"CS2"

"CS3"

IOS

"TxD"

"RxD"

RS-485

609

"C
S

1
"

"С
та

р
т"

"C
S

3
"

"С
та

р
т"

f

N

#



Автоматизована система контролю. Схема електрична функціональна 
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Автоматизована система контролю. Схема електрична принципова 
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Таблиця підключення виводів мікросхем до шин живлення
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Автоматизована система контролю. 

Схема основної програми 

Кінець

Початок

Ініціалізація

Ні
Є переривання?

Так

Ні
Перевірка звязку?

Так

виведення через IOS 

контрольного байту

Ні
збір інформації ?

Так

Ні збір інформації 

та обробка?

Так

опитування датчиків та первинна 

обробка інформації

Ні
зупинка?

Так

Встановлення режиму "SLEEP"

опитування датчиків

Ні

скидання?
Так
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Схема підпрограми збору інформації з датчиків 
Початок

Кількість секцій  --> R0

виведення #00h за адресою в 

DPTR

Кількість груп  --> R1

#0100h  --> DPTR

delay = 50 nс

"Reset" = 1

(CONV1)-->A-->SBUF

21

"Reset" = 0; "Start" = 1

формування зразкового 

інтервалу

"Start" = 0; "WRM" = 1 

delay = 50 nс

"WRM" = 0

Ні

(R1) = 0?
Так

(CONV2)-->A-->SBUF

(CONV3)-->A-->SBUF

DEC (R1)

Кінець

21

INC (DPL)

#00h  --> DPL

Кількість груп  --> R1

DEC (R0)

Ні

(R0) = 0?
Так

INC (DPН)
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Схема підпрограми збору та первинної обробки інформації з датчиків 

8 

Початок

Кількість секцій  --> R0

виведення #00h за адресою в 

DPTR

Кількість груп  --> R1

#0100h  --> DPTR

delay = 50 nс

21

"Reset" = 1

"Reset" = 0; "Start" = 1

формування зразкового 

інтервалу

"Start" = 0; "WRM" = 1 

delay = 50 nс

"WRM" = 0

Ні

(R1) = 0?
Так

DEC (R1)

21

INC (DPL)

Кількість груп  --> R1

(CONV1)-->R2

Розрахунок Тср

(CONV2)-->R3

(CONV3)-->R4

(CONV1)-->R2

(CONV2)-->R3

(CONV3)-->R4

3 4

Кінець

#00h  --> DPL

DEC (R0)

Ні

(R0) = 0?
Так

INC (DPН)
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Автоматизована система контролю. Схема даних 

Дані з контролера 

підсистеми

СOM 1

Екран 

диспетчера з 

мнемосхемою 

процесу

Часова вибірка 

даних для 

звітності

Файл даних, 

накопичених 

для звіту

Запрос на 

формування 

звіту

Звіт на екрані 

оператора

Опрацювання 

звіту

Файл звіту

LPT1

Перевірка на 

наявність 

аварій

Файл 

журналу 

аварій

Запрос на 

виведення 

звіту аварій

Анімація стану 

аварії в 

визначеному 

місці

Корегування 

границь 

контролю

Модифікація 

функціональних 

блоків стратегії 

Genie

Виконання 

стратегії

контролю

СОМ1

Запит на контролер 

підсистеми

Звуковий файл на 

аудіоадаптер

Дані звіту 

на друк

Встановлення 

границь 

контролю

Обробка пакетів 

даних та їх 

перетворення у 

масиви

Дані в центрі 

опрацювання 

Genie
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Автоматизована система контролю. Схема ресурсів системи 

10 

CPU

Pentium - 1,5 ГГц
HDD

1,2 GB

Монітор SVGA

1024 x 768 dpi

Клавіатура для 

Windows

Введення команд, 

уставок, 

відповідей, 

корегування

Ядро виконавчого 

середовища Genie

Файл  звіту по 

результатам 

контролю

Файл журналу аварій 

системи

Графічна форма 

відображення перебігу 

процесу контролю

Контролер 

системи

Фізичні сигнали 

датчиків

RAM

256 MB



Розробка програмного забезпечення ПК диспетчера 

11 

Виконавча форма TASK1 

Фрагмент виконавчої форми TASK2 



Розробка програмного забезпечення ПК диспетчера 

12 

Основний екран графічного інтерфейсу диспетчера 


