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Наукова новизна одержаних результатів. Розроблено

математичну модель механічної частини підйомника з врівноваженою

кінематичною схемою та дводвигунним електроприводом підйомної

лебідки, яка на відміну від існуючих, враховує розподіл навантаження

між двигунами та залежність цього навантаження від напряму руху.

Практичне значення одержаних у роботі результатів полягає в

розробці у середовищі Matlab Simulink структури механічної частини

підйомника з врівноваженою кінематичною схемою та дводвигунним

електроприводом, яку можна використовувати при проектуванні

автоматизованих електроприводів таких підйомників.

Наукова новизна та практичне значення роботи



Конференцїі. Основні положення і результати досліджень доповідались 

та обговорювались на таких міжнародних і регіональних конференціях:

1. Техника и технология.Современные проблемы и перспективы 

развития / Inżynieria i technologia.Współczesne problemy i perspektywy 

rozwoju, Warszawa, 29-30 квітня 2016.

2. Молодь в технічних науках: дослідження, проблеми, перспективи 

(МТН-2016) : Міжнародна Інтернет-конференція, Вінниця, 04-10 травня 

2016 р.

3. XLV регіональна науково-технічна конференція професорсько-

викладацького складу, співробітників та студентів університету з 

участю працівників науково-дослідних організацій та інженерно-

технічних працівників підприємств м. Вінниці та області, Вінниця, 23-

24 березня 2016 р.

Публікації. За тематикою дослідження опубліковано 1 статтю, 2 тез 

доповідей матеріалів конференцій.

Апробація результатів роботи
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