
Схема гідроприводу з багато-
функціональним гальмівним клапаном



Головний блок розв’язання системи диференційних рівнянь гідроприводу



Потік рідини, що нагнітається насосом Потік, що проходить через 
нерегульований дросель 7

Потік робочої рідини, що виходить з 
штокової порожнини гідроциліндра 12 
визначається за формулою

Рівняння сил, що діють на поршень гідроциліндра 

5

Потік робочої рідини з гідроциліндра 
12 до гальмівного клапану 6 
визначається за формулою

Рівняння моментів сил, що діють на 
планшайбу регульованого насоса 1

Потік рідини через клапан подачі 
насоса 2 визначається за формулою

Рівняння сил, що діють на золотник 
гальмівного клапана 6

Рівняння сил, що діють на золотник клапана подачі насоса 2

  02 2n c n

n n c z

p p p p
Q f sign p p d z  

 

 
           

2

0
4

nz
n n

dpd dz
sign p p W

dt dt





       0 0 0

0 0 0

2 2n

z n

p p p dp
d z sign p p f W

dt
   

 


            

 
2

2

2

4

n c

n c c b

c b cz

c b c

p p
f sign p p F f

p p dpd dz
sign p p W

dt dt

  








        

 
       

2

2
sin( ) sin( )c c p p p p p

d
I = p F p F l

dt


        

 2 sin( ) signb v c p Tm g l b V l M V        2 p p

p y p

p dp
F K y W

dt
  


       

2

5 0 42 n c

d d
J p F l p F l b M

dt dt


 
          

2

12

4

yc b b
b c b b

dp p dpdy
f sign p p W

dt dt


 




         

22
1

2 4

y

y b y y y y

dd y dy dy
m p b C H y T sign

dt dt dt

   
          

 
 

2 2

4 4

z z
z n c z z z

d ddz dz
b p p C H z T sign

dt dt

    
           

 









Визначення статичних характеристик



3Д модель багатофункціонального гальмівного клапана Розріз багатофункціонального гальмівного клапана


