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Об єкт, предмет, мета й задачі дослідження 

Мета роботи: розробка СІФК для керування роботою тиристорного регулятора напруги.

 здійснити аналіз існуючих СІФК та принципи їх побудови;

 розробити схему СІФК, придатну для керування роботою тиристорного регулятора напруги;

 здійснити комп ютерне моделювання роботи СІФК;

 здійснити практичну реалізацію запропонованої СІФК.

Для досягнення поставленої мети необхідно розв язати такі задачі:

Розв язанню поставлених задач присвячена дана  робота

Об єкт дослідження: процеси, що протікають в СІФК.

Предмет дослідження: схема СІФК.
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Класифікація СІФК

Залежно від числа фаз

однофазні

багатофазні

За характером взаємодії з мреежею
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За принципом керування
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За принципом побудови схеми 
силових ключів

нереверсивні

реверсивні

За принципом обробки інформації

аналогові

Цифро-аналогові

Системи імпульсно-фазового керування
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Способи побудови СІФК
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Розробка СІФК

Схема трифазної

аналогово-цифрової СІФК
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Компоненти СІФК

Схема цифрового інтегратора
Схема фазозміщувального пристрою 

Схема транзисторного ключа
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у

Система імпульсно-фазового 
керування для силових 

перетворювачів.

Схема електрична принципова
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Моделювання СІФК в Multisim

Сигнал тактового генератора (точка B)

Сигнал на вході ключа (точка А)

Сигнал на виході ключа (точка C)

Сигнал на вході лічильника (точка D)

Сигнал на виході лічильника (точка E)

Сигнал керування тиристором (точка F)

Cхема для моделювання в середовищі Multisim
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Наукова новизна одержаних результатів:

Наукова новизна та практичне значення одержаних результатів

Практичне значення одержаних результатів:

 запропоновано реалізацію СІФК, яка дозволяє здійснювати керування роботою 

тиристорного регулятора напруги, має стійкість до завад.

 використання одержаних результатів дозволяє спростити виробництво СІФК. 

Запропонована схема реалізації СІФК дозволяє ефективне використання в лабораторних 

умовах і для живлення асинхронного електроприводу.
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Апробація результатів дослідження

За результатами дослідження опубліковано:

Матеріали обговорювалися на:

Розводюк М.П. Система імпульсно-фазового керування для силових перетворювачів / 

М.П. Розводюк, П.Ю. Дубенець // Тези доповідей ХLIX Науково-технічної конференції підрозділів 

Вінницького національного технічного університету (НТКП ВНТУ), м. Вінниця, Вінницький 

національний технічний університет, 11-20 березня 2020 р. – Режим доступу: 

https://conferences.vntu.edu.ua/index.php/all-feeem/all-feeem-2020/paper/view/9823

ХLIX Науково-технічній конференції підрозділів 

Вінницького національного технічного університету (НТКП ВНТУ), 

м. Вінниця, Вінницький національний технічний університет, 11-20 березня 2020 р.



Дякую за увагу! 
 

Доповідь завершено. 


