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Ефект аліайзингу 
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Мета і завдання дослідження. Метою роботи є підвищення продуктивності 

антиалайзингу кривих другого порядку за рахунок розробки та використання нових 

методів і засобів 

Основними задачами дослідження є: 

 

- аналіз методів і засобів антиаліайзингу контурів;  

- спрощення аналітичних залежностей для задач антиаліайзингу; 

- розробка методів підвищення продуктивності згладжування траєкторій кіл, 

еліпсів і гіпербол; 

- розробка алгоритмів і програм  усунення аліайзингу контурів кривих другого 

порядку; 

-комп’ютерне моделювання для перевірки отриманих результатів. 

Об’єкт дослідження – процес антиаліайзингу зображень кривих другого порядку 

Предмет дослідження – методи і засоби антиаліайзингу зображень кривих 

другого порядку. 

Методи дослідження У процесі дослідження застосовувалася: теорія чисел та 

чисельних методів, математичний апарат апроксимації функцій; методи 

аналітичної геометрії для розробки методів згладження зображень кривих другого 

порядку; теорія алгоритмів і програмного забезпечення для розробки програм; 

комп’ютерне моделювання для перевірки отриманих результатів. 
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Методи антиаліайзингу 

Метод додаткової вибірки 

Метод крайового антиаліайзингу 
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Метод додаткових оцінювальних функцій 
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Визначення оцінювальної функції в допоміжних точках 
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Метод додаткових оцінювальних функцій для антиаліайзингу меж кіл 

Визначення оцінювальної функції в допоміжних точках 
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Приклади антиалійзингу меж кіл для методу додаткових оцінювальних функцій 

 

Використано вісім додаткових  оцінювальних функцій 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

Використано чотири додаткові  оцінювальні функції 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Без антиаліайзингу 
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Таблично-алгоритмичний метод антиаліайзингу границь кіл 
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Таблично-алгоритмичний метод антиаліайзингу границь кіл 
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Структурна схема блоку розрахунку квадратного кореня  
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Розрахунок інтенсивності кольору 

Метод модифікованої оцінювальної функції для антиаліайзингу меж еліпсів 
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Приклад антиаліайзингу границь еліпсів та гіпербол 



13 
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Граф-схеми алгоритмів 

         Граф-схема алгоритму 

антиаліайзингу границі гіперболи  
Граф-схема алгоритму визначення 

координат точок траєкторії гіперболи 
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Результат роботи алгоритму антиаліайзингу границь гіпербол  
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Зовнішній  вигляд інтерфейсу 
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Приклади зображень, сформованих із використанням розроблених алгоритмів 
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Наукова новизна. Практичне значення одержаних результатів  1 

Наукова новизна одержаних результатів: 

-   вперше запропоновано метод анитиаліайзингу зображень траєкторій 

кіл, особливість якого полягає у розбитті піксела на субпікселі з 

подальшим  знаходженням для кожного з них знаків оцінювальних 

функцій, по яких розраховують площу покриття піксела траєкторією, що 

дозволяє підвищити продуктивність згладження; 

- отримано нові аналітичні залежності для розрахунку площі покриття 

піксела траєкторією, що дозволило  модифікувати табличний метод 

антиаліайзингу траєктрорій кіл, що дозволило  зменшити об’єми  

постійної пам’яті; 

- подальшого розвитку отримали методи антиаліайзингу кривих другого 

порядку, в яких, на відміну від відомих, використано нові оцінювальні 

функції, що дозволило підвищити продуктивність згладження. 

Достовірність отриманих результатів підтверджується збігом 

результатів теоретичних досліджень із результатами комп’ютерного 

моделювання. 

Практичне значення одержаних результатів полягає у тому, що на 

основі проведених теоретичних досліджень і отриманих наукових 

результатів розроблено алгоритми та програми для антиаліайзингу 

кривих другого порядку. 


