
Розробка дистанційного 

розвідника з камерою 

реального часу



Класифікація радіокерованих моделей

Радіокеровані

моделі

ON-road

(шосейні)

OFF-road

(позашляховики)

Турінг Дріфт

Шорт КраулерРаллі Баггі Траггі Монстр



Класифікація радіокерованих моделей



Класифікація систем FPV

Система FPV

Частота 

керування

Довжина 

хвилі

Потужність 

передавача

Передача

відео

433 MHz

900 MHz

1200 MHz

2.4 GHz

5.8 GHz

69 см

33 см

25 см

12.5 см

5.1 см

100 mW

1-2 W

5 W

Відео

окуляри

Екран

(монітор)



Кінематична схема привода

М Х

Х Х

Х

3

1 2



Види механічних частин



Порівняльні характеристики  сервоприводів



Порівняльні характеристики  мікро сервоприводів



Порівняльні характеристики  двигунів



Порівняльні характеристики  регуляторів обертів



Вид, інтерфейс, та меню налаштувань апаратури



Принципова схема системи управління розвідником

+

-
Pulse

+

-
Pulse

+

-
Pulse

+

-
Pulse

+

-
Pulse

Регулятор

швидкості

М

+

-
Pulse

Ch 1

Ch 2

Ch 3

Ch 4

Ch 5

Ch 6

Ch 7

Ch 8

Приймач

2.4 GHz



Принципова схема передавача 



Принципова схема приймача 



Розміщення елементів на платах



Блок схема системи управління FPV

передавач
відео

камера

телеметрія

приймач

відео

окуляри

(екран)

900 MHz



Порівняльні характеристики камер



Елементи електричної частини



Дякую за увагу


