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Анотація 

Обґрунтовано доцільність реалізації системи автоматизованого керування зерносушильним комплексом в 

умовах фермерського господарства на основі релейно-контакторної елементної бази. 
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Abstract 

The feasibility of implementing an automated control system for a grain drying complex in farm conditions based on 

a relay-contactor element base is substantiated. 
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Вступ 

Як відомо, мале підприємництво є основою стабільної економіки країни [1]. Оскільки Україна є 

перед усім аграрною країною, то важливо підтримувати саме розвиток фермерських господарств. 

Останні мають важливе значення не лише для економіки країни, але і для виживання та добробуту 

села. Враховуючи скорочення сільського населення важливо організувати роботу зерносушильних 

комплексів, які все частіше зустрічаються в умовах фермерських господарств, так, щоб мінімальна 

кількість операторів могла ним керувати а технічне обслуговувати не потребувало фахівців високої 

кваліфікації. Це досягається, зокрема, завдяки автоматизації роботи зерносушильних комплексів. 

 

Результати дослідження 

Типова структура зерносушильного комплексу в умовах фермерського господарства (рис. 1). 

 
Рис. 1. Структура зерносушильного комплексу в умовах фермерського господарства 



  

Розглядаються два варіанти апаратної реалізації системи автоматизованого керування таким зер-

носушильним комплексом: 

1) основі релейно-контакторної елементної бази; 

2) на основі мікропроцесорної елементної бази. 

Слід відмітити, що для керування технологічними процесами найбільш часто використовують 

промислові логічні контролери (ПЛК) [2], які відносяться до спеціалізованих мікропроцесорних сис-

тем. Основними перевагами систем керування на основі ПЛК є: малі габаритні розміри та маса; мала 

потужність споживання електричної енергії; висока надійність роботи та гнучкість для переналаго-

дження програмним шляхом; реалізація принципу викритої системи тощо. Однак такі системи мають 

високу вартість, чутливі до впливу умов навколишнього середовища та потребують висококваліфіко-

ваних фахівців для їх технічного обслуговування. 

Системи керування на основі релейно-контакторної елементної бази характеризуються достатньо 

високою надійністю, простотою обслуговування та стійкістю до перешкод, але мають великі габари-

ти та обмежену гнучкість функціоналу порівняно з ПЛК. 

Беручи до уваги особливості експлуатації зерносушильних комплексів в умовах фермерських гос-

подарств очевидно, що більш доцільним є вибір варіанту апаратної реалізації відповідної системи 

автоматизованого керування саме на основі релейно-контакторної елементної бази. 

 

Висновки 

Враховуючи умови експлуатації обладнання та відсутність фахівців з високим рівнем кваліфікації 

для обслуговування мікропроцесорних систем визначено, що для реалізації системи автоматизовано-

го курування зерносушильним комплексом в умовах фермерського господарства доцільним є вибір 

варіанту апаратної реалізації на основі релейно-контакторної елементної бази. 
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